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Tabella per la selezione dei motori

g 5 <e V@Y _ nofori tubolari

Questa tabella permette la selezione di un motore in relazione al diametro del rullo di avvolgimento e al peso

dell’avvolgibile.

B 71-90Kg

B 56-70 kg

= 3655 kg

B 21.35kg

B 12.20kg

B o0-11kg

M1_50
M1_50 MS

M1_40
M1_ETR 40
M1_40 MS

M1_30
M1_ETR 30
M1_30 MS

M1_20
MI1_ETR 20
M1_20 MS

M1_10
M1_ETR 10

M1_6K

Il peso dell’avvolgibile
in kg & ricavabile
moltiplicando la
superficie per il peso al
m? del materiale di cui
& composto. Orientatevi
con la tabella a lato
oppure consultate i dati
disponibili sul nostro
catalogo avvolgibili o
sul sito www.ever-web.it
alla pagina prodotti.

Materiale Peso al m?
PVC 5 kg
Legno 10 kg

Alluminio coibentato 4 kg
Acciaio coibentato 10 kg

Alluminio estruso 15 kg

Per avvolgibili con
larghezza e/o altezza
superiori a 2,5 m, inter-
pellate il nostro servizio
tecnico commerciale.

[ ATTENZIONE: | pesi al metro quadro indicati per gli avvolgibili sono indi-

cativi e generici per una piu precisa valutazione vi invitiamo a consultare il

catalogo avvolgibili.

Caratteristiche generali dei motori tubolari

| motori tubolari ASA sono progettati e costruiti per la motorizzazione di tapparelle

GRUPPO FINE CORSA

GRUPPO MOTORE

GRUPPO RIDUTTORE




staffa di fissaggio supporto a parete
adattatori
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LQ motore tubolare fondello
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e . adattatori _—
staffa di fissaggio supporto a parete

Regolazione finecorsa meccanico ///

Tutti i motori con il finecorsa meccanico escono dalla fabbrica con il finecorsa regolato in modo tale da consentire un giro
completo in entrambi i sensi di regolazione. Dopo aver inserito il motore nel rullo portate al finecorsa preimpostato il mo-
tore agendo sul tasto di discesa, se necessario operando con la vite di regolazione corrispondente, portate le feritoie per
i ganci d’attacco al rullo in posizione frontale, a questo punto agganciate I’avvolgibile ed iniziate la risalita fino al punto
di finecorsa preimpostato, dopodiché agite sulla vite di regolazione fino a raggiungere il finecorsa superiore desiderato.
Osservate le indicazioni.

M1-SCR @ 35 M1-MS @ 45 / M1-MS @ 57 REGOLAZIONE DEL FINECORSA

- Le frecce 1 e 2 indicano i due sensi di
rotazione del rullo.
1 T 1@ | - Al senso di rotazione 1 corrisponde la vite di rego-
/ lazione A, al senso di regolazione 2 corrisponde
@:é OTOA :| la vite di regolazione B.
4 H - Girando la vite di regolazione verso il segno + si
[ N3 & V 9 . . 9 .
0 O}]I 40 O consente al motore/rullo di eseguire un maggior
z 2! 1] numero di rotazioni; girando la vite di regolazione
! ‘@/ - verso il segno - si diminuiscono le rotazioni.
&) i oY 1]




Regolazione finecorsa meccanico #/ K - Cor7o

(e Ver._/ AasA

ATTENZIONE: la procedura di pro-
grammazione deve ASSOLUTA-
MENTE seguire I'ordine indicato. Il
primo finecorsa memorizzato deve
essere quello basso.

Le 2 sedi nella testa del motore
sono preposte alla regolazione
della corsa nei 2 sensi di marcia.
Verificare, tramite le frecce indi-
cate, quale sede corrisponde ai 2
sensi di rotazione dell’avvolgibile.

Feedback

Regolazione del punto di finecorsa ALTO

REGOLAZIONE DEL FINECORSA

a) Regolazione del punto di finecorsa BASSO

- Posizionare la chiave magnetica all’interno della sede corretta per la regolazione del punto di finecorsa BASSO

- Raggiungere il punto di finecorsa BASSO desiderato premendo il pulsante DOWN

- Per la regolazione fine utilizzare i pulsanti DOWN e UP
- Rimuovere la chiave magnetica

- Confermare il punto di finecorsa BASSO premendo il pulsante DOWN (~2s)

- Feedback
b) Regolazione del punto di finecorsa ALTO

- Posizionare la chiave magnetica all’interno della sede corretta per la regolazione del punto di finecorsa ALTO

- Raggiungere il punto di finecorsa ALTO desiderato premendo il pulsante UP

- Per la regolazione fine utilizzare i pulsanti DOWN e UP

- Rimuovere la chiave magnetica

- Confermare il punto di finecorsa ALTO premendo il pulsante UP (~2s)
- Feedback



Regolazione finecorsa elettronico MI-WET (e)ve ¥ _/4yASA

sl

Il motore tubolare M1-WET prevede la programmazione AUTOMATICA
del settaggio dei punti di arresto, con una semplice procedura di programmazione
si accede all’opzione di regolazione dei punti di arresto in modalitt MANUALE.

GUIDA ALL'INSTALLAZIONE

1) Prima di installare il motore

verificare che sul serramento siano presenti i
blocchi di sicurezza superiori e gli stopper inferiori.
Gli stopper inferiori non sono necessari

nella modalita di settaggio manuale.

2) Verificare il corretto senso di rotazione del motore

MODALITA” AUTOMATICA

Non é richiesta nessuna programmazione.

RESET O MODIFICA DEI FINECORSA IMPOSTATI

»iﬁi

Feedback 1 Feedback 2 Feedback 3

Per modificare i limiti precedentemente impostati:
- cancellare la memoria (RESET).
- ripetere la regolazione del finecorsa.

M1-WET: dopo 4 sec. 1 feedback, tenere premuto fino a 12 sec. 3 feedback




Regolazione finecorsa elettronico MI-WET (e)ve ¥ _/yAsSA

REGOLAZIONE DEL FINECORSA IN MODALTA” MANUALE

1) SHUNT
4 sec. 1 feedback

feedback

L'ordine di programmazione dei punti di finecorsa BASSO o ALTO & indifferente.
(esempio partendo dal finecorsa alto)

A) Dirigersi verso il finecorsa alto operando sul pulsante UP, raggiungendo la posizione desiderata.

B) SHUNT
2 sec. 1 feedback feedback

C) Dirigersi verso il finecorsa basso operando sul pulsante DOWN, raggiungendo la posizione desiderata.

B) SHUNT
2 sec. 1 feedback feedback




Regolazione finecorsa elettronico radio MI-ETR (e ver by ASA

ATTENZIONE: durante la fase di programmazione, il motore funzionerd in modalitd “Uomo Presente” ovvero il motore gira
se tengo premuto il tasto del telecomando, quando lo rilascio il motore si ferma, cid ci consente di fare regolazioni di fino.
Nel funzionamento normale (User Mode), il motore avra un funzionamento “ad Impulso”, quindi, una volta azionato un
movimento, il motore si fermera SOLO azionando il pulsante STOP o al raggiungimento del punto di finecorsa impostato.

PREMESSA: la regolazione dei finecorsa deve avvenire alimentando i motori UNO ALLA VOLTA.
Quindi, alimento un motore, regolo i suoi finecorsa, dopodiché scollego ed alimento il successivo, solo dopo aver regolato

TUTTI i motori posso fare i collegamenti definitivi.
-

% 4 Memorizzare finecorsa basso

tenere premuto fino a feedback

l Associare telecomando
e motore - feedback

2 Verificare senso di marcia % g 5 Raggiungere finecorsa alto

tenere premuto fino a Il° feedback

JEd KOy |IED

Per invertire il senso di
zu marcia tenere premuto

6 Memorizzare finecorsa alto
STOP fino al feedback

Fine programmazione
( 2 feedback)

40D | JED

3 Raggiungere finecorsa basso

REGOLAZIONE DEL FINECORSA

PASSO 1: Il primo passo & quello di “Entrare” nella programmazione e questo avviene premendo contemporaneamente il
tasto alto ed il tasto basso del telecomando; tenere pigiati i tasti fino a che la tapparella non esegue due brevi movimenti
uno a salire ed uno a scendere detti “FEEDBACK".

Verifica del senso di rotazione:

PASSO 2 e 2A: verificare se il pulsante del telecomando basso corrisponde al senso di rotazione di discesa, altrimenti pre-
mere immediatamente e tenere premuto il tasto al centro del telecomando “STOP” per invertire il senso di rotazione, fino a
che la tapparella non esegue due brevi movimenti uno a salire ed uno a scendere detti “FEEDBACK".

ATTENZIONE: |a verifica del senso di rotazione associata ai tasti € una operazione da svolgere in un tempo molto breve per cui im-
mediatamente dopo essere entrati nella programmazione verificare il senso di rotazione ed eventualmente effettuare I'inversione.

a) Primo finecorsa BASSO

PASSO 3: INIZIO REGOLAZIONE: Abbassare completamente la tapparelle fino al punto che vogliamo impostare come
finecorsa basso-discesa.

PASSO 4: Ora premere il pulsante al centro del telecomando “STOP” e tenere premuto fino a che la tapparella non esegue
due brevi movimenti uno a salire ed uno a scendere detti “FEEDBACK” segnalandoci di aver memorizzato il finecorsa.

b) Secondo finecorsa ALTO

PASSO 5: INIZIO REGOLAZIONE: Alzare completamente la tapparella fino al punto che vogliamo impostare come fine-
corsa alto-salita.

PASSO 6: Ora premere il pulsante al centro del telecomando “STOP” e tenere premuto fino a che la tapparella non eseguiré
DUE movimenti completi di “FEEDBACK"” e comunque non meno di quindici secondi sempre tenendo premuto il tasto.

A questo punto il motore ed i suoi finecorsa sono regolati.

RESET: L'operazione di reset dei finecorsa impostati richiede un pochino di attenzione.

Prima di tutto occorre togliere e mettere corrente per un tempo che va da uno a tre secondi contare pud aiutare a tenere il
tempo giusto, quindi tolgo 1 - 2 metto. Ora premere contemporaneamente i tre tasti del telecomando fino a che la tappa-
rella non esegue UN movimento di feedback.

Quindi con un oggetto appuntito premere il tasto nascosto dietro al telecomando fino a che la tapparella non esegue DUE
movimenti di feedback, potrebbe passare un po’ di tempo tra il primo ed il secondo feedback I'importante & non rilasciare
il tasto fino alla fine.

7



|dentificazione prodotto

| motori tubolari ASA sono identificati da etichette riportanti targa dati e codice a barre.

(e)ver_s 44

ETICHETTA MOTORE

ALIMENTAZIONE:
questo motore tubolare & alimentato a 230 V - 50 Hz
corrente alternata.
Sono disponibili anche altre tensioni di alimentazione.

-S|

MARCATURA ¢ ltalians since 1980

Teze

OMOLOGAZIONI

CD 10/16 //

230V~ S50Hz 1&Mm1ﬁﬁpm
125W CIH 4min IP44

POTENZA ASSORBITA (WATT)

CLASSE DI ISOLAMENTO AVVOLGIMENTO

COPPIA NOMINALE:

espressa in Newton x metro. ASA indica sempre la copplu resa
nelle condizioni piu sfavorevoli e critiche, cioé a motore “caldo”e
sottoalimentato (216V).

NUMERO DI ROTAZIONI
AL MINUTO

GRADO DI PROTEZIONE: IP 44
protetto contro la penetrazione
di corpi solidi di diametro supe-
rioread 1 mm e contro gli spruzzi
d'acqua.

TEMPO NOMINALE DI FUNZIONAMENTO (MINUTI):
tempo nominale di funzionamento del motore con coppia
nominale applicata e con tensione minima uguale a 216V.
Da non confondere con il tempo di intervento del protettore
termico che & sempre maggiore.

CODICE A BARRE

41106001

301234560001365

CODICE PRODOTTO INDUSTRIALE

ANNO DI PRODUZIONE
(2013)

NR PROGRESSIVO DEL LOTTO DI PRODUZIONE

GIORNO PROGRESSIVO DI PRODUZIONE




Sistema asse motorizzato (e)ver by ASA

| sistemi motorizzati ROLLMOTOR di EVER_WEB rappresentano il sistema pil rapido e comodo per la motorizzazione degli avvolgibili
ROLLMOTOR

Asse fornito a misura con motore e calotta gid inseriti nel rullo. La fornitura comprende fondello, staffa ed adattatore per rullo diametro
60. Le calotte impiegate nei sistemi ROLLMOTOR sono dotate di regolazione fino a 170 mm. Nella fornitura dei ROLLMOTOR con radio
comando integrato ETR la fornitura del telecomando non & compresa.

ASSE MOTORIZZATO ROLLMOTOR

ALY AT T R

= @ (e ver_.e

ASSE MOTORIZZATO ROLLMOTOR CON COMANDO RADIO INTEGRATO




MI SCR
D35

I Facilita di montaggio
[ Idoneo per sistemi mini

con ridotto diametro
di arrotolamento

Coppia nominale da 4 a 13 Nm

(E)Ver_ by ASA
& CE€

Tensione e frequenza di alimentazione 230V~ 50Hz
Grado di protezione IP 44

Motore tubolare con finecorsa meccanico per: tapparelle, tende oscuranti

=

DATI TECNICI

M1-SCR 4 Motoruno 4 Nm
M1-SCR 10 Motoruno 10 Nm
M1-SCR 13 Motoruno 13 Nm

CODICE DESCRIZIONE LUNGHEZZA MOTORE ASSORBIMENTO COPPIA NOMINALE  GIRI PER MINUTO GIRI FINECORSA
516 mm 123 W 4 Nm 28 rpm 38
516 mm 121 W 10 Nm 12 rpm 38
516 mm 148 W 13 Nm 12 rpm 38

Staffe

(@ Ver_ i AsA

Staffe di supporto

]

I ¢

Staffe di supporto

2203003 E

/

b

2203000

-~
e
0> <

2203023 |!

2203042

2203045

7
2203048 |!

10



STAFFE DI SUPPORTO PER MOTORI M1 SCR

CODICE

2203006

2203003

2203000

2203020

2203023

2203042

2203045

2203048

DESCRIZIONE

Staffa con perno quadrato - fori filettati con interasse di fissaggio 48 mm

Staffa con perno quadrato - fori filettati con interasse di fissaggio 48/60 mm

Piastrino per perno quadrato

Staffa ad innesto rapido

Staffa con sede “aperta” per perno quadrato -

Staffa minimo ingombro
Staffa per mini cassonetti - Lunghezza 90 mm

Staffa per mini cassonetti - Lunghezza 137 mm

Adatiatori

interasse di fissaggio 48 mm

(e)ver_s 44

Adattatori
= /L
O =l \
/L
Adattatori
2203062 2203064
40 x 1 mm Ruota Corona 40 x 1 mm Corona
2203066 2203067
@ : .
40 x 1 mm Corona 40 x 1 mm Ruota Corona
ADATTATORI PER MOTORI M1 SCR
CODICE DESCRIZIONE PROFILO RULLO MATERIALE
2203062  Adattatori per rullo ottagonale © 40 x 1 mm Plastico
2203064  Adattatori per rullo rotondo @ D 40 x 1,5 mm Plastico
2203066  Adattatori per rullo rotondo O D 40 x 1 mm Plastico
2203067  Adattatori per rullo rotondo @ @ 50x 1,75 mm Plastico

11



M/ K-Corto (e) ver._ 4 as4
@ 4 5 Coppia nominale 6 - 16 Nm C€

ot
[ Lunghezza motore 390 mm -
[ Facilita e rapidita di seﬂoggio
del finecorsa elettronico filare
[ Posizione finecorsa
mantenuta anche in fase
di black-out
[ Compatibile con la staffa ad
attacco rapido con CLIPPO
Tensione e frequenza di alimentazione 230V~ 50Hz
Grado di protezione IP 44
Motore tubolare corto con finecorsa elettronico per: tapparelle. E
DATI TECNICI
CODICE DESCRIZIONE LUNGHEZZA MOTORE ASSORBIMENTO COPPIA NOMINALE GIRI PER MINUTO GIRI FINECORSA
M1-06 K Motoruno 6 Nm - corto 390 mm 105 W 6 Nm 16 rpm Infiniti

Adattatori (e) Ver /4 4sA

Adattatori
. 7/
D Sl \
7)

Adattatori

B &

2204196 |! 2204226

ADATTATORI PER MOTORI M1 K-CORTO
CODICE DESCRIZIONE PROFILO RULLO MATERIALE

2204196  Adattatori in materiale plastico per rullo ottagonale D 60 x 1,5 mm Plastico

2204226  Accessorio interfaccia per adattatori ASA

12



4
D 45

[ Ampia gamma di coppie
pia.g pp

disponibili
[ Affidabilité
[ Facilita di montaggio

[ Compadtibile con la staffa ad
attacco rapido con CLIPPO

(e Ver_/ AsA
Coppia nominale de 10 a 50 Nm @ k: c €

\ &
51615

Tensione e frequenza di alimentazione 230V~ 50Hz
Grado di protezione IP 44

Motore tubolare per: tapparelle. E
DATI TECNICI
CODICE DESCRIZIONE LUNGHEZZA MOTORE = ASSORBIMENTO  COPPIA NOMINALE GIRI PER MINUTO  GIRI FINECORSA
M1-10 Motoruno 10 Nm 546 mm 125 W 10 Nm 16 rpm 28
M1-20  Motoruno 20 Nm 571 mm 180 W 20 Nm 16 rpm 28
M1-30  Motoruno 30 Nm 591 mm 235 W 30 Nm 16 rpm 28
M1-40  Motoruno 40 Nm 591 mm 285W 40 Nm 16 rpm 28
M1-50  Motoruno 50 Nm 591 mm 285 W 50 Nm 12 rpm 28

MIWET _ finecorsa eleffronico (e)ver_s 4sa

D45

Tecnologia elettronica filare.
Regolazione automatica dei
punti di arresto con opzione di
regolazione manuale.
Collegabile in parallelo

Rilevazione automatica degli
ostacoli e del collegamento

Utilizzabile in progetti
di domotica

Coppia nominale da 10 a 40 Nm @ C E

&

Tensione e frequenza di alimentazione 230V~ 50Hz
Grado di protezione IP 44

Motore tubolare con finecorsa elettronico per: E

DATI TECNICI
CODICE DESCRIZIONE LUNGHEZZA MOTORE ASSORBIMENTO COPPIA NOMINALE GIRI PER MINUTO  GIRI FINECORSA
M1-WET 10 Motoruno 10 Nm 606 mm 125 W 10 Nm 16 rpm infiniti
M1-WET 20 Motoruno 20 Nm 691 mm 180 W 20 Nm 16 rpm infiniti
M1-WET 30 Motoruno 30 Nm 691 mm 235 W 30 Nm 16 rpm infiniti
M1-WET 40 Motoruno 40 Nm 691 mm 285W 40 Nm 16 rpm infiniti

13



MF-ETR _ finecorsa eleffronico comando radio infegrato
@ 45 Coppia nominale de 10 a 40 Nm UNF) C€

[ Comando radio integrato

[l Facile regolazione del finecorsa
attraverso il telecomando

[ Compadtibile con la staffa ad
attacco rapido con CLIPPO

Tensione e frequenza di alimentazione 230V~ 50Hz
Grado di protezione IP 44

Motore tubolare con finecorsa elettronico radio per: tapparelle. E
DATI TECNICI
CODICE DESCRIZIONE LUNGHEZZA MOTORE ASSORBIMENTO COPPIA NOMINALE GIRI PER MINUTO  GIRI FINECORSA
M1-ETR 10 Motoruno 10 Nm radio 606 mm 125 W 10 Nm 16 rpm infiniti
M1-ETR 20 Motoruno 20 Nm radio 691 mm 180 W 20 Nm 16 rpm infiniti
M1-ETR 30 Motoruno 30 Nm radio 691 mm 235 W 30 Nm 16 rpm infiniti
M1-ETR 40 Motoruno 40 Nm radio 691 mm 285 W 40 Nm 16 rpm infiniti

77 __ Telecomand/ radio PAG. 26

Stafte (e: Ver 4 isa

Staffe di supporto
1 7l
- - b ¢
- /!

Staffe di supporto

=i

b= Il

2204145 |! 2204000 2204002 |! 2204003 |!

14



Staffe (@ver_ by ASA

Staffe di supporto

e

2204004 |!

2204042 =137 mm
2204032 2204107 L=90 mm

@3@

V.

),

NN
2204167 |!
2204170

0 ) O o .
0
000
2204198 |! 2204202 |! 2204206 |!

15



Staffe (e)ver_s 44

Staffe di supporto

o = — T

STAFFE DI SUPPORTO PER MOTORI M1 - M1-WET - M1-ETR

CODICE

2204145
2204000
2204002
2204003
2204004
2204011

2204014
2204001

2204022
2204025
2204032
2204042
2204107
2204045
2204048
2204088
2204100
2204017
2204037
2204109
2204167

2204170
2204198

2204202

2204206

16

DESCRIZIONE

Staffa con perno rotondo a due posizioni

Solo piastrino perno quadrato

Staffa con perno quadrato a “scatto” completa di culla. Interasse 48 mm e fori filettati (solo per motori con max 20 Nm)
Staffa ad innesto “rapido”. Ridottissime dimensioni di ingombro e facile applicazione (solo per motori con max 35 Nm)
Staffa con perno quadrato a scatto e culla per innesto del perno “dall’alto” (solo per motori con max 20 Nm)

Staffa 100x100 con sella per perno rotondo a due posizioni

Staffa con perno quadrato completa di culla. Interasse 48/60 mm (solo per motori con max 30 Nm)

Staffa con perno quadrato completa di culla. Interasse 48 mm e fori filettati (solo per motori con max 30 Nm)

Staffa per supporti tipo “Torino” (aggiungere il perno quadrato per motori)

Staffa con perno quadrato a “scatto” completa di culla. Interasse 48/60 mm (solo per motori con max 20 Nm)
Staffa con perno quadrato con culla per innesto del perno “dall’alto” (solo per motori con max 30 Nm)

Staffa per minicassonetti - Lunghezza 137 mm

Staffa per mini cassonetti - Lunghezza 90 mm

Staffa in zama con perno esagonale. L'inserimento del perno avviene “dall’alto”

Staffa in plastica con perno esagonale. L'inserimento del perno avviene “frontalmente”

Staffa 100 x 100

Staffa regolabile verticalmente con perno rotondo a due posizioni

Staffa con perno @ 10 per innesto diretto su murature gid esisenti. Ideale nelle ristrutturazioni.

Staffa con perno @ 10 per innesto diretto con perno quadrato a “scatto” e copiglia (solo per motori con max 20 Nm)
Staffa minimo ingombro

CLIPPO - Staffa clippabile per coppie alte

CLIPPO - Staffa clippabile per coppie basse (max 10 Nm)

Staffa 100x100 per perno quadrato

Staffa con culla per perno quadrato. Interasse 48/60 mm

Staffa regolabile verticalmente con perno quadrato a due posizioni



M-S _ con manovra di soccorso (@J VeI _ 4y AsA
@ 45 Coppia nominale da 20 a 50 Nm @ Lla C E

A
[ Dotato di manovra di soccorso
per ricvvolﬁimento manuale in
mancanza di corrente
[T Affidabilita
[ Facilita di montaggio
Tensione e frequenza di alimentazione 230V~ 50Hz
Grado di protezione IP 44
Motore tubolare con manovra di soccorso per: tapparelle. m
DATI TECNICI
CODICE DESCRIZIONE LUNGHEZZA MOTORE ASSORBIMENTO COPPIA NOMINALE GIRI PER MINUTO  GIRI FINECORSA
M1-20 MS  Motoruno 20 Nm con ms 630 mm 180 W 20 Nm 16 rpm 28
M1-30 MS  Motoruno 30 Nm con ms 630 mm 235 W 30 Nm 16 rpm 28
M1-40 MS  Motoruno 40 Nm con ms 630 mm 285 W 40 Nm 16 rpm 28
M1-50 MS  Motoruno 50 Nm con ms 630 mm 285W 50 Nm 12 rpm 28

Staffe ((-.:fj] VeI _ 4y AsA

Interasse A: da utilizzare per fis-
saggio motori con coppia fino a
50Nm

Interasse B: da utilizzare tassati-
vamente per i motori con coppia
270Nm 2204121

0 b
2200043 E

17



Staffe (@J VeI _ 4y AsA

Staffe di supporto

2200010 2200003 2204051 |!

2204204

0
0
2204208 |! 2204210 |! 2204211

STAFFE DI SUPPORTO PER MOTORI M1-M$S

CODICE DESCRIZIONE

2204115  Staffa con perno quadrato completa di culla. Interasse 48/60 mm
2204118  Staffa con perno quadrato completa di culla. Interasse 48 mm e fori filettati
2204121  Staffa con perno @ 10 per innesto diretto su murature gid esistenti
2200043  Staffa 100 x 100

2204124  Staffa 100 x 100 con sella per perno rotondo a due posizioni

2200010  Staffa con perno di supporto centrale

2200003  Staffa orientabile con perno rotondo a due posizioni e relativa sella
2204051  Staffa orientabile con perno quadrato e relativa sella

2200076  Staffa orientabile con perno rotondo a due posizioni e sella su 100 x 100
2204152  Staffa regolabile verticalmente con perno rotondo a due posizioni
2204200  Staffa 100x100 per perno quadrato

2204204  Staffa con culla per perno quadrato. Interasse 48/60 mm

2204208  Staffa regolabile verticalmente con perno quadrato

2204210  Staffa orientabile con perno quadrato a due posizioni e sella su 100x100

2204211  Staffa regolabile verticalmente con perno quadrato a due posizioni
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Adatiatori

(e)ver_yasa

2204105 @ 50 / 2204006 @ 60 / 2200004 & 70

Adattatori
. 7/
o B \
7!

Adattatori

2204058 @ 60

2204061 @ 60

2204009 @ 50x1,5 / 2204066 @ 60x1,5
2200045 @ 63x1,5 / 2200062 @ 70x1,5 / 2200005 & 102x2

2200050 @ 65

2204139 @ 54 / 2204073 @ 64
2200053 @ 80

2204007 LPQD 62
2200056 LPD 89

2204010 0 78

/Q)\j\

2204078 @ 70 P/ 2204008 & 70M

2204083 @ 69,5/ 2204010 @ 78M/ 2204138 & 85

CODICE DESCRIZIONE

2204105 Adattatori per rullo ottogonale

2204058

2204006 Adattatori per rullo ottagonale

2200004 Adattatori per rullo ottagonale

2204061

2204009 Adattatori per rullo rotondo

2204066 Adattatori per rullo rotondo

2200045 Adattatori per rullo rotondo

2200062 Adattatori per rullo rotondo

2200005 Adattatori per rullo rotondo

ADATTATORI PER MOTORI M1-MS

Adattatori per rullo ottagonale con spigoli rinforzati

Adattatori per rullo ottogonale per coppie fino a 30 Nm

PROFILO

RULLO MATERIALE
@ 50 X 0,5 mm Plastico
60X 1,5mm Plastico
@ 60X 1,5 mm Metallico
@70X1,5mm Metallico
@ 60 X 0,7 mm Metallico
@ 50X 1,5 mm Plastico
@ 60X 1,5 mm Metallico
D 63X 1,5 mm Metallico
@70X1,5mm Metallico
2102 X2 mm Metallico
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Adatiatori (@ ver._ s isa

ADATTATORI PER MOTORI M1-MS

CODICE DESCRIZIONE PROFILO RULLO MATERIALE
2200050 Adattatori per rullo scanalato D 65X 1,5 mm Metallico
2204139 Adattatori per rullo ZF D 54 Plastico
2204073 Adattatori per rullo ZF D 64 Plastico
2200053 Adattatori per rullo ZF 2 80 Plastico
2204007 Adattatori per rullo deprat - F2000 - ) LP @ 62 X 0,6 mm Plastico
2200056 Adattatori per rullo deprat - F5039 - ) LP @ 89 X 1 mm Metallico
2204078 Adattatori per rullo con ogiva tonda @70X1,5mm Plastico
2204008 Adattatori per rullo con ogiva tonda 70X 1,5mm Metallico
2204083 Adattatori per rullo con ogiva tonda @70X1,5mm Metallico
2204138 Adattatori per rullo con ogiva tonda 285X 1,5mm Metallico
2204010 Adattatori per rullo con ogiva schiacciata @78 X1,5mm Metallico

Accessori meccanici (e) Ver /4y AsA

Accessori meccanici

S1_110 S1_120 S1_121

ACCESSORI MECCANICI PER MOTORI M1-MS
CODICE DESCRIZIONE

S1_110  Asta per motori con manovra di soccorso
S1_120 Piastra occhiello a cassonetto a 45°. Uscita occhiello dal lato inferiore

S1_121  Snodo per manovra di soccorso
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M/ _ coppie olfre 50 NM (e) Ver_sy 4sA
@ 5 7 Coppia nominale da 80 a 120 Nm ®CE

| 882

[ Coppie elevate g3
[ Affidabilita
[ Facilita di montaggio .

Tensione e frequenza di alimentazione 230V~ 50Hz
Grado di protezione IP 44

Motore tubolare con finecorsa meccanico per: tapparelle, tende da sole m

DATI TECNICI

CODICE  DESCRIZIONE LUNGHEZZA MOTORE ASSORBIMENTO COPPIA NOMINALE GIRI PER MINUTO  GIRI FINECORSA
M1-80  Motoruno 80 Nm 632 mm 385 W 80 Nm 12 rpm 23
M1-100 Motoruno 100 Nm 632 mm 340 W 100 Nm 8 rpm 23
M1-120 Motoruno 120 Nm 632 mm 365 W 120 Nm 8 rpm 23

Staffe (e)ve r 4 4sA

Staffe di supporto

S =

Staffe di supporto

S1_130 |! S$1_100

STAFFE DI SUPPORTO PER MOTORI M1 COPPIE OLTRE 50 NM

S$1_090

CODICE DESCRIZIONE

S1_130  Staffa con perno @ 12 per innesto diretto su murature gia esistenti
S1_100 Staffa con perno rotondo a due posizioni

S$1_090 Staffa 100 x 100
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MI-MS _ con manovra di soccorso coppie olfre 50 NM
@ 5 7 Coppia nominale da 80 a 120 Nm k:“-. ( E

o
[ Dotato di manovra di soccorso
per riavvolgiimento manuale in
mancanza di corrente
W Affidabilita
[ Facilita di montaggio
Tensione e frequenza di alimentazione 230V~ 50Hz
Grado di protezione IP 44
Motore tubolare con finecorsa meccanico con manovra di soccorso
per: tapparelle, tende da sole
DATI TECNICI
CODICE DESCRIZIONE LUNGHEZZA MOTORE ASSORBIMENTO COPPIA NOMINALE GIRI PER MINUTO GIRI FINECORSA
M1-80 MS  Motoruno 80 Nm con ms 625 mm 385 W 80 Nm 12 rpm 27
M1-100 MS Motoruno 100 Nm con ms 625 mm 340 W 100 Nm 8 rpm 27
M1-120 MS  Motoruno 120 Nm con ms 625 mm 365 W 120 Nm 8 rpm 27

Staffe (e:J VeI _ /4y AsA

2200010 |!

Interasse B: da utilizzare tassati-
vamente per i motori con coppia |! |!
270Nm 2200043 2200076

STAFFE DI SUPPORTO PER MOTORI M1-MS COPPIE OLTRE 50 NM

CODICE DESCRIZIONE

2200003  Staffa orientabile con perno rotondo a due posizioni e relativa sella
2200010 Staffa con perno di supporto centrale

2200043  Staffa 100 x 100

2200076 Staffa orientabile con perno rotondo a due posizioni e sella su 100 x 100
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Adaiiafori @ver_@fﬁs,q

Adattatori
] 7/
o =l \
7!

Adattatori

2200004 @ 70

ADATTATORI PER MOTORI M1-MS COPPIE OLTRE 50 NM

CODICE DESCRIZIONE PROFILO RULLO MATERIALE
2200004  Adattatori per tubo ottogonale @70 x1,5mm Metallico

[4 [4 [4
Accessori meccanici (e)ver_ s usa

Accessori meccanici

|

S1_110 S1_120 S1_121

ACCESSORI MECCANICI PER MOTORI M1-MS COPPIE OLTRE 50 NM
CODICE DESCRIZIONE

S1_110  Asta per motori con manovra di soccorso

S1_120 Piastra occhiello a cassonetto a 45°. Uscita occhiello dal lato inferiore

S1_121  Snodo per manovra di soccorso
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C/ __ Cenfraline

(e)ver_s 44

Accessori di controllo

ee

C1_RADIO

Comando locale
(pulsante temporaneo)

Comando locale
(pulsante temporaneo)

Comando locale
(pulsante temporaneo)

Comando locale
(pulsante temporaneo)

3 3] 3 3]
Punto di comando
—{|QMC4 —| QMC4 per centralizzazioni
o o o o

C1_FILO

‘\J@ e Y

DATI TECNICI

CODICE DESCRIZIONE

C1_RADIO Ricevente esterna per il comando radio di motori serie: M1 / M1-M$S

C1_FILO Apparecchiatura (max 4 motori) per la centralizzazione
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77 __ Telecomandi radio @ve Y 4y AsA

Telecomadi
- <
T < o
« ™ e s ? j
A v, .
T1_MONO T1_MULTI T1 _PARETE

DATI TECNICI
CODICE DESCRIZIONE

TI_MONO Telecomando 1 canale completo di supporto da parete

T1_MuLTl Telecomando 4+1 canali completo di supporto da parete
T1_PARETE Telecomando fisso a parete 1 canale (finto interruttore)

>))>

Tecnologia Rolling Code = 433,42 Mhz

Accessori radio T/ _ espositore

(?) ver_ves




M/ | MIWET | MI-ETR _ Schemi di collegamento eleifrico

/4

230V~/ 50Hz
LETTERA COLORE SEGNALE
A Nero Salita o discesa
B Marrone Salita o discesa
C Blu Comune
D Giallo/Verde Terra

MF-ETR = :

A

230V~/ 50Hz

LETTERA COLORE SEGNALE
A Giallo/Verde Terra
B Marrone Fase
C Blu Neutro
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Ever_web ¢ il progetto che Ever srl, ha lanciato per dare ali al sogno.

Le parole d’ordine sono serietd, semplicita di accesso e rapidita di risposta ad ogni esigenza.

Chi potra pronunciarle? | professionisti intenzionati a sviluppare il proprio business ma anche i navigatori della rete in cerca di informazioni o soluzioni
di qualita per la propria casa.

Ever_web & anche il pid grande negozio virtuale disponibile per questo tipo di produzioni.
Per entrare in Ever_web bastano pochissimi «passi», pochi click del mouse per cambiare la vostra prospettiva.

Se siete professionisti, in pochi passaggi potrete conoscere i vantaggi di aderire al gruppo e diventare partner di Ever con Ever_web Excellent_Points.
Per allargare il ventaglio di scelta dei vostri clienti, per arricchire il vostro show room, per cambiare radicalmente il modo di lavorare e il servizio fornito

al vostro cliente.

Entrare a far parte di un sogno non & mai stato cosi facile. Tenacia, attenzione e cuore sono qualita dei nostri servizi. E della nostra storia.




No7e

Ever si riserva il diritto di apportare, in qualsiasi momento e senza preavviso,
tutte le modifiche e gli accorgimenti estetici e tecnici che ritenesse utili a migliorare il prodotto, per qualsiasi esigenza di carattere produttivo e commerciale.
I dati forniti sono da ritenersi validi salvo errori di stampa.






(?) Ver_ves

Edizione 2013-01 EVRMT1301

ECCELLENZA PER CHI ASPIRA ALLA PERFEZIONE

Eccellenza non é perfezione. Il nostro concetto
di eccellenza non intende eliminare ogni limite
ed ogni difetto, semmai la nostra strategia di
eccellenza si fonda sulla consapevolezza di,
qualita e limiti, pregi e difetti.

E la consapevolezza delle nostre risorse e la
capacita di utilizzarle in maniera impeccabile, che
cirende bravi e la passione per quello che facciamo
ci permette di rendere il nostro lavoro eccellente.
Cosa significa consapevolezza per noi di Ever ?
Per noi & domandarsi sempre: come stiamo
facendo cio6 che facciamo ?

L'eccellenza non si identifica con un risultato
preciso, fa parte piuttosto del nostro spirito, & un
percorso che non si conclude mai.

Questo percorso noi lo affronteremo con te.

La capacita che avremo di fare squadra sara la
sfida da vincere per il futuro.

Ever srl
via Borzoli, 39/128p
16153 Genova

Tel.: 010.6508585
010.6508791
Fax: 010.6503771

info@ever-web.it
ever-web.it

In collaborazione con:

S |

—_— ]
Italians since 1980





